ANNEXE N° 4

Le systéme de logique modale An est une extensionde
Ad, donc aussi de Am.

Régles de formation

l.- Si p est une fbf de Ad, p est une fbf de An;

2.- Si p est une fbf, wp est une fbf (et pareillement w’p, =
w'p, w'p .. .)

3.~ Si p est une fbf Uwp, Uw'p, Uw"p, Uw"'p ... sont des fbf

Tout axiome de Ad est un axiome de An.
Toute régle d'inférence de Ad est une régle d'1nference de An.

En outre, An contient les axiomes et regles d'inférenez sul—-
vants .
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Régles d'inférence

Rinf nl  Si Uxp est un théoréme de 4g, Uw(p/x/w/) est un
théoréme de 4n

Rinf nk p ::: D

(ol P est le résultat de remplacer dans p une fbf
par l'une quelconque de ses variantes alphabethues
au regard d'une variable de monde possible, c-a-d =
d'une des variables w, w', w", w™ ...)

Rinf n3 % o )
ol p est le résultat de préfizxer p d'un des =
quantificateurs : Uw, Uw', Uw", Uw™ :...)

Définitions
daf nl /nec(p)/ eq /Uw(wp)/

df n2 NUwN
df 23 7@3;7 p)/ 7§Uw§p/w (wp)/

Le calcul modal An est similaire aux U-calculs in-
ventés en 1956 par Meredith (cf. P:19, pp. 42ss).






